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ABSTRAK 

 

Perkembangan teknologi robotika telah mengalami perkembangan yang 

sangat pesat, sehingga banyak industri dari yang  berskala kecil hingga besar 

mulai menggunakan robot untuk meningkatkan kinerja dari industri tersebut. 

Salah satu robot yang sering digunakan pada industri yaitu lengan robot. Lengan 

robot yang dapat memindahkan barang dari satu tempat ketempat lain dengan 

berat tertentu. Tugas akhir ini membahas tentang perancangan dan  pembuatan 

lengan mekatronika dengan lima sendi dengan menggunakan mikrokontroler 

Arduino Uno beserta teori - teori dasar yang digunakan. Penggerak dari lengan 

mekatronik ini menggunakan lima buah motor servo standard. Gerakan dari 

lengan mekatronik ini dikendalikan dengan menggunakan alat pengendali berupa 

tombol sebanyak sepuluh buah. Setiap sendi menggunakan dua buah tombol untuk 

mengatur arah putar di setiap sendi. 
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ABSRACT 

 

The development of robotics technology has been progressing very 

rapidly. Many industries from small to large scale began using robots to improve 

their performance. One of the robots that commonly used in the industry is a 

robotic’s arm. Robotic’s arm can move goods from one place to another with a 

specific weight. This thesis explores the design and making of a mechatronics arm 

with five joints using Arduino Uno microcontroller along with the basic theory 

that has been used.  The booster of this mechatronics arm using five servo 

standard motor. The movement of this mechatronics arm is controlled by using a 

control device such as a button as many as ten pieces. Each joint using two buttons 

to set the rotary direction. 
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