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ABSTRAK 

Speech recognition telah banyak digunakan untuk melakukan panggilan 

telepon, memilih stasiun radio, voice dictation dan personal assistant. Speech 

recognition ini menggunakan microphone untuk mendeteksi getaran di udara yangg 

bersumber dari pita suara manusia. Sistem tersebut tidak dapat dilakukan di lingkungan 

yang banyak noise dan mengharuskan penggunanya mengucapkan kata dengan keras. 

Raspberry Pi adalah Single Board Computer yang banyak digunakan untuk proyek 

inovasi, eksperimen dan belajar. 

Pada Tugas Akhir ini dibuat sistem pengenalan kata menggunakan sinyal 

electromyography (EMG) dengan pengolahan di Raspberry Pi. Sistem ini akan 

mendeteksi aktivitas listrik di sekitar otot artikulasi pada saat mengucapkan kata. 

Metoda ekstraksi ciri yang dipakai adalah rata-rata koefisien transformasi fourier 

diskrit dan support vector machine untuk klasifikasi data. 

 Dari hasil realisasi dan pengamatan data, sistem pendeteksi dapat berfungsi 

dengan baik. Tingkat keberhasilan mencapai 92% untuk mendeteksi 5 kata dan sistem 

ini bersifat spesifik terhadap pengguna. 

 

Kata Kunci : EMG, Rasberry Pi, speech recognition, transformasi fourier diskrit, 

Support Vector Machine. 
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ABSTRACT 

Speech recognition is widely applied for making a phone call, changing radio 

station, voice dictation, and personal assistant. Using microphone, this system detects 

vibration in air generated by human vocal cords. Thus, it cannot be used in noisy 

environment. The system also requires the user to speak loudly. Raspberry Pi is a Single 

Board computer used mainly for innovating, experimenting, and learning. 

In this final project Raspberry Pi is used to implement electromyography 

(EMG) based speech recognition. The system uses EMG signal to determine spoken 

words. Feature extraction is done by taking average of  discrete fourier transform 

coefficient for each window. Support Vector Machine is used as classifier. 

 According to experimental data, the system achieved 92% in recognizing 5 

words. The system is user dependent. 
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