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ABSTRAK 

 Proses identifikasi otomatis sudah banyak dipakai dalam dunia industri. Salah satu 

identifikasi otomatis yang banyak digunakan adalah RFID. Agar sistem yang terotomasi 

menggunakan RFID, maka diperlukan pengontrol yang cukup handal serta berstandar 

industri. PLC merupakan salah satu pengontrol yang dapat digunakan pada sistem terotomasi 

beraplikasi RFID. 

 Pada Tugas Akhir ini, dirancang sebuah sistem otomasi pengisian material zat cair 

dengan menggunakan RFID (Radio Frequency Identification) dan PLC sebagai pengontrol. 

PLC Siemens yang terhubung pada RFID reader akan mengontrol valve sesuai dengan 

identifikasi awal yang terbaca pada tag RFID. PLC Premium diperlukan untuk mengkonversi 

dan menyimpan hasil pembacaan berat dari sensor load cell, sedangkan HMI menampilkan 

data dari PLC Siemens dan PLC Premium. HMI digunakan untuk memonitoring sistem agar 

semua proses dapat terpantau oleh user. Metode kontrol yang digunakan pada plant pengisian 

adalah kontrol on-off.  

Hasil data pengamatan menunjukkan bahwa jarak optimal pembacaan RFID tag bila 

diletakkan pada medium bukan logam yaitu 50cm, tapi bila diletakkan pada medium logam 

jarak pembacaan mencapai 165cm. Komunikasi antara RFID reader dan PLC Siemens 

menggunakan ethernet berhasil dilakukan terbukti dengan terbacanya data dari RFID reader 

ke PLC Siemens. Data pengamatan menunjukkan bahwa dengan adanya kontrol on-off yang 

dimodifikasi dapat memperkecil nilai error hingga 0% pada set point yang lebih kecil dari 7 

Kg. 
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ABSTRACT 

 

Auto identification process has become very popular in many industries. One of the 

usable automatic identification is RFID. To create an automated system in the application of 

RFID, it’s necessary to have reliable controller and also become standardized in the industry. 

PLC is one of the controller that can usable to build an automation system that 

implementation of RFID.   

In this final project, Automation system of liquid material filling that used RFID 

(Radio Frequency Identification) has been design and PLC as controller. PLC Siemens which 

is connected to the RFID reader will control the valve based on initial identification of RFID 

tag. PLC Premium is required to process the weight value from from the load cell sensor, and 

HMI get data from PLC Siemens and PLC Premium. HMI is designated as a system 

monitoring, so that all processes can be monitored by the user. The control method used in 

the filling plant is on-off control. 

The result of observational data indicate  that optimum distance for reading of RFID 

tag when placed in a non metal medium that is 50cm, but when placed on a metal medium the 

distance for reading can reach 165cm. Communication between RFID reader and PLC 

Siemens using ethernet successfully applied and it’s been proved while PLC database can be 

read. Observational data indicate that modified on-off controller can minimize  the error 

value to 0% when set point less than 7 Kg. And for the next project can use the type of RFID 

active tag. 
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