ABSTRAK

Tingkat keamanan yang rendah pada tempat parkir dapat menyebabkan
tindakan pencurian kendaraan mudah terjadi, sebagai contohnya pada kawasan
apartemen. Pada umumnya sistem parkir di apartemen menggunakan tiket yang
diambil pada mesin tiket sebagai syarat untuk masuk kedalam area parkir.
Kurangnya pengawasan dari pihak keamanan apartemen pada mesin tiket menjadi
masalah keamanan yang cukup serius, sehingga menyebabkan kurangnya privasi
didalam apartemen.

Masalah tersebut mengindikasikan bahwa setiap pengunjung yang akan
masuk ke kawasan parkir apartemen harus memiliki identitas yang jelas. Maka
dari itu, akan dirancang sistem keamanan gerbang parkir dengan menggunakan
RFID (Radio Frequency Indentification) dan webcam. Identitas pengunjung akan
disimpan pada kartu RFID yang telah didaftarkan. Webcam akan mengambil foto
kendaraan.

Data RFID akan diproses dengan menggunakan mikrokontroler, Arduino
UNO. Mikrokontroler akan menerima input dari reader RFID. Ketika data
diterima, mikrokontroler akan menggerakkan motor servo untuk membuka portal,
lalu program webcam akan mengambil gambar. Infrared dan fotodioda berfungsi
sebagai sensor pada portal. Nilai yang terbaca dari kendaraaan yang telah
melewati portal akan menjadi input untuk motor servo menutup portal.
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ABSTRACT

A low security’s level on the parking lot can easily lead to vehicle theft, for
example, in the apartments’ areas. In most apartment parking systems’ cases,
the ticket taken from ticket machine are used as a requirement for entry into the
parking area. Lack of apartment security supervision of the ticket machine
becomes quite serious security problem cause decreasing of the privacy in the
apartment’s parking area.

The problem indicates that any visitors who will enter into the apartment’s
parking area must have a clear identity. Therefore,the parking gate security
system is designed by using RFID (Radio Frequency Indentification) and webcam.
The identity of the visitor will be stored on registered RFID tags. Webcam will
take the vehicle’s photo.

RFID’s data will be processed by using a microcontroller, Arduino UNO.
The microcontroller will receive input from RFID reader. When data is received
then the microcontroller will move the servo motor to open the portal, and then

the webcam’s program will take a picture. Infrared and photodiode serves as the
sensor on the portal. The value which read from the vehicle had passed through
the portal will be an input to servo motor closes the portal.
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