ABSTRAK

Angin adalah udara yang bergerak akibat adanya perbedaan tekanan udara
dengan arah aliran angin dari tempat yang memiliki tekanan tinggi ke tempat yang
bertekanan rendah atau dari daerah yang memiliki suhu/temperatur rendah ke
wilayah bersuhu tinggi. Angin sangat bermanfaat dan berpengaruh dalam
kehidupan sehari — hari seperti mengatur masalah transportasi laut, keperluan
navigasi pesawat saat lepas landas dan mendarat. Angin selain memiliki banyak
manfaat dalam kehidupan sehari — hari, angin juga dapat merugikan manusia jika
kecepatan angin melebihi batas wajar rata — rata kecepatan angin. Untuk
keperluan ilmu pengetahuan, khususnya mengenai Meteorologi dan Geofisika,
maka diperlukan suatu alat yang dapat mengukur kecepatan angin dan arah angin.
Dalam tugas akhir ini, dibuat dua perangkat keras yaitu untuk mengukur
kecepatan angin untuk menunjukan arah angin. Alat yang digunakan untuk
mengukur kecepatan angin menggunakan sensor optocoupler. Alat ini dibuat
sedemikian rupa hingga dapat mengukur kecepatan angin minimal 0,06 m/s dan
memiliki presentase kesalahan sebesar 5,037%. Untuk alat penunjuk arah angin
menggunakan sensor infra merah photodiode yang dibantu oleh piringan sensor
biner agar mendapatkan delapan buah kombinasi untuk menentukan delapan arah
angin.



ABSTRACT

Wind is a moving air due to the difference in air pressure which flow from
a place that have high to low pressure or from areas that have low temperature to
high temperature. The wind is very useful and influential in everyday life - such as
arranging maritime transport, air navigation purposes during takeoff and
landing. But, the wind can harm humans if it exceeds a reasonable average limit
of speed. For the purposes of science, especially in Meteorology and Geophysics,
then it is needed an instrument that can measure speed and wind direction. In this
final project, two hardwares are made to measure the wind speed to indicate wind
direction. The instrument that used for measuring wind speed wass using
optocoupler. This instrument is made to measure the wind speed by minimum of
0.06 m / s and has percentage error of 5,037% . As for showing wind direction,
infrared sensors photodiode is used, assisted by a binary sensor disc in order to
get eight combinations to determine wind direction.
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