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ABSTRAK

Teknologi saat ini terus mengalami perkembangan dan salah satu tujuan
dari pengembangan teknologi adalah memudahkan pekerjaan manusia. Salah satu
teknologi yang memudahkan pekerjaan manusia adalah travelator. Travelator
berfungsi untuk memindahkan manusia dan barang dari satu tempat ke tempat lain
pada satu lantai. Dengan menggunakan sensor dan mikrokontroler, dapat
diciptakan travelator yang dapat bergerak saat ada orang yang melewati dan bila
tidak ada orang yg melewati travelator maka travelator tidak akan bergerak
dengan tujuan menghemat energi listrik.

Pada perancangan sistem pengendali kecepatan travelator dengan
mikrokontroler ATMega 16 menggunakan 4 sensor infrared dan mikrokontroler
Arduino uno sebagai counter (penghitung) jumlah manusia. 2 sensor infrared
akan ditaruh di bagian awal travelator untuk tujuan mendeteksi adanya manusia
yang lewat atau tidak dan untuk menambahkan jumlah manusia setiap ada
manusia yang lewat. 1 sensor infrared lainnya ditaruh di bagian tengah yang
bertujuan untuk mendeteksi apakah langkah manusia terburu-buru atau tidak. Bila
terburu-buru maka travelator akan otomatis mempercepat kecepatannya. Sensor
terakhir diletakkan di bagian akhir untuk mengurangi jumlah manusia setiap ada
manusia yang melewati travelator bagian akhir. Bila sensor terakhir sudah
mencapai jumlah 0 maka sensor menganggap tidak ada manusia lagi di travelator
dan travelator akan mati perlahan secara otomatis.
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ABSTRACT

Today technology's development progress make ourlife easier. One of the
technology is travelator. Travelator serves to move people and goods from one
place to another on the floor. By using sensors and a microcontroller, can be
enhanced, it can save energy by stopping travelator when none use it.

On the travelator speed control system design with ATMega 16
microcontroller uses four infrared sensors and a microcontroller Arduino Uno as
a counter number of people. 2 infrared sensors will be placed at the beginning of
the travelator for the purpose of detecting the presence of a passing human and it
will add the number of people passing by every human being. Another infrared
sensors placed in the center that aims to detect whether human action in a hurry
or not. When in a hurry it will automatically accelerate the speed travelator.
Sensors placed at the end of the last to reduce the number of humans every human
being passes through the latter part of the travelator. When the last sensor has
reached the number 0 then the sensor considers no longer on travelator man will
die slowly and travelator automatically.
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