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ABSTRAK 

Akhir - akhir ini, jumlah gedung tinggi semakin banyak. Bahkan bukan hal 

yang mustahil lagi saat ini terdapat gedung pencakar langit yang tingginya 

mencapai ratusan meter. Dengan tingginya gedung - gedung tersebut, tentu saja 

dibutuhkan alat yang dapat membantu mobilitas orang dari suatu lantai ke lantai 

yang berada di lebih atas atau lebih bawah dalam gedung tersebut. Passenger 

elevator merupakan alat transportasi vertikal yang sangat dibutuhkan terutama 

untuk gedung-gedung yang bertingkat tinggi. Penggunaan passenger elevator  

sangat membantu bagi mobilitas baik orang maupun barang sehingga lokasi yang 

berada di lantai yang tinggi dalam suatu gedung dapat dicapai dengan mudah dan 

cepat. Namun, pada kenyataannya terkadang elevator dapat menghambat seseorang 

yang hendak menuju lantai yang tinggi karena ada yang memanggil di setiap lantai 

yang dilewati. Hal ini tentu akan membuang waktu dan energi listrik karena 

elevator akan berhenti di setiap lantai walaupun tidak ada orang yang akan naik 

atau turun. 

 

Dalam Tugas Akhir ini, telah dikembangkan sistem passenger elevator 

yang mampu mendeteksi keberadaan orang di depan pintu masuk elevator. Dalam 

perancangan sistem pendeteksian keberadaan orang pada pintu elevator, digunakan 

sebuah sistem minimum berbasis ATMEGA 32A. Sebagai input, digunakan 

komponen berupa micro switch, push button dan sensor PIR. Sedangkan sebagai 

output, digunakan komponen motor DC, LCD display 16x2 character, buzzer dan 

LED. 

 

Diharapkan dengan dirancangnya sistem pendeteksian keberadaan orang 

pada pintu elevator, mobilitas sesorang dalam suatu gedung dapat semakin terbantu 

dan waktu yang terbuang menjadi semakin berkurang. Selain itu, dengan penerapan 

sistem pendeteksian keberadaan orang pada pintu elevator juga energi listrik yang 
terpakai dapat dikurangi. 

 

Kata Kunci : ATMEGA 32A, Elevator, Motor DC, Sensor PIR, Transportasi. 
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ABSTRACT 

 

The number of skycrappers are so huge right now. It is not an imposible 

thing that there are skycrappers that their height are consist of hundred of meter. 

Because of that skycrapper, peoples need tool that can help their mobility from one 

floor to another floor. Passenger elevator is vertical transportation that can really 

help the mobility of passengers and freights so they can reach the higher or lower 

floor with efficient time. But on the real life, some times elevator can disturb peoples 

who want to go to from one floor to another floor because there is some naughty 

peoples who press the button outside the elevator. This situation are really 

disturbing and wasting time and also waste of electricity energy. 

 

On this final project, the common passenger elevator that can detect the 

presence of people has been developed. On the design of detection system of based 

on the presence of people in front of elevator door, the minimum system based on 

ATMEGA 32A has been used. As the input, the components like micro switch, push 

button and PIR sensor also has been used. And as the output, the components like 

DC motor, LCD display 16x2 character, buzzer and LED has been used too.  

 

Hopely, with the design and application of detection system based on 

presence of people in front of the elevator door can help the mobility of peoples and 

also reduce the waste of time and electricity use. 
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