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ABSTRAK 

 
Seiring dengan padatnya kegiatan atau aktivitas seseorang dalam kehidupan 

sehari-hari, dan banyaknya keinginan manusia di tengah kesibukannya, Kepenatan 

dapat diatasi dengan banyak macam hal cara yang ada seperti diantaranya main 

games, berkumpul bersama teman-teman sampai memelihara hewan atau yang 

lainnya. Banyak hewan yang dapat dipelihara oleh manusia, seperti anjing, kucing, 

burung, ikan dan lainnya. Dalam hal ini, memelihara ikan yang menjadi acuan 

dibuatnya tugas akhir ini. Dan ikan koi adalah jenis ikan yang dipilih.  
Alat Pentakar Makanan Ikan Otomatis ini dibuat dengan berbasis 

microcontroller Arduino, Alat Pentakar Makanan Ikan Otomatis ini dibuat untuk 

memudahkan seseorang untuk memberi makan ikan tanpa harus menakar makanan 

ikan dengan cara manual sehingga lebih efisien. Hasilnya alat ini berjalan dan dapat 

digunakan sebagai pentakar makanan ikan. 
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ABSTRACT 

 
Following the numbers of grow human activities in daily day and so many 

human consumables in their busier, stresses can be handled by playing games, meet 

up with friends till maintain an animals. Many animals can be maintained by human 

like a dog, cat, birds or etc. In this case maintained fish is the directive of its last task 

written. And the koi fish is species that I choose. 
This Automatically Fish Food Measurement Tools is build based on Arduino 

microcontroller. This Automatically Fish Food Measurement Tools is build to make 

easier human on giving their fish food without they must to measure the fish food in 

manual method so its more efficient. The result this tool can be used as fish food 

measurements.   
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