ABSTRAK

Pada jaman dengan teknologi modern dan serba canggih ini, banyak sekali hal
yang dapat dilakukan untuk mempermudah kegiatan sehari-hari. Contohnya alat

yang dikendalikan dari jarak jauh tanpa menggunakan kabel.

Pengendalian tanpa kabel banyak digunakan dalam kehidupan sehari-hari pada
saat ini, salah satunya adalah pengendali kamera dengan berbagai macam sensor.
Pada tugas akhir ini dibuat pengendali kamera jarak jauh menggunakan sensor
accelerometer.  Pengendalian  dilakukan dengan  menggunakan  sensor
accelerometer yang terdapat pada handphone android yang dapat digunakan
untuk menangkap gerakan dari handphone android tersebut, dua motor servo
digunakan untuk menggerakkan kamera ke atas, bawah, kanan, dan Kiri, serta
modul mikrokontroler Arduino untuk memproses sinyal dan mengendalikan

motor.
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ABSTRACT

At the age of modern and sophisticated technology, there are a lot of things that
can be done to facilitate human daily activities. For example the device that can

be controlled remotely without using a cable.

Nowadays, wireless controller widely used in everyday life. One of the examples
is the camera controller with various sensors. In this final project the camera was
made using the accelerometer sensor. The controller is done by using
accelerometer sensor which available on android mobile phones that can be used
to capture the movement of the phone, two servo motors are used to move the
camera up, down, right, and left and the Arduino microcontroller module for

signal processing and motor control.
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